
ÉCHO-SONDEUR ENREGISTREUR MINIATURE
p ar le D' J. M i y a j i m a  

N ippon E lectric Com pany L im ited, Japon

Vue générale (voir fig. 1)

La fig. 1 représen te  un écho-sondeur en reg istreu r m in ia tu re  destiné 
à la recherche du poisson, la navigation et les levés. La m ise au point 
de cet appareil a été effectuée de 1958 à 1960. Au cours de cette période 
les principales études p o rtè ren t su r la m ise au point d’un m icro-m oteur 
très efficace, d’un  tran s is to r de puissance pour l’ém etteur et de p lus on 
essaya de rédu ire  le plus possible le prix  de l’équipem ent. La prem ière 
production  fu t lancée en au tom ne 1961 sur le m arché in térieu r. Un certain  
nom bre de ces appareils on t été exportés à p a r tir  de l’hiver 1961 (1).

A l’origine, cet appareil avait été conçu pour la recherche du poisson 
par les navires de plaisance. Avec quelques am éliorations, il existe m ain-

Fic.. 1. —  E c h o -s o n d e u r  FC-8.

(1) W o r ld  F ish in g ,  F e b r u a r y  1962.



this terminals when nu UM~ S dry cell is u»«d.

F ig. 2. —  Sc h ém a  de p r in c ip e  du  FC-8.

tenant pour la navigation et les levés. La fréquence de l’onde ultra-sonore 
est de 200 k c /s . La directivité du transducer et du récepteur est de 6 degrés 
au 1 /4  de puissance. On s’est intéressé particulièrement à la sensibilité et 
au prix de l’appareil.

Description du FC-8

C’est un écho-sondeur miniature alimenté par piles et entièrement 
transistorisé. Cet appareil consiste en un ensemble émetteur-amplificateur- 
enregistreur et un ensemble transducer. L ’ensemble émetteur-amplificateur- 
enregistreur a les dimensions suivantes : 3 inches  1 /2  de haut, 3 inches  5 /8  
de large et 7 inches  5 /8  de long; il pèse 3,6 pounds.  Le transducer a 2 inches  
3 /8  de haut, 3 inches  de large, 5 inches  de long; il pèse 2,6 p o u n d s  avec un 
câble de 16 feet.

a ) Schéma de principe (voir fig. 2).

b ) Diagramme des puissances prévues en fonction de la profondeur 
(voir fig. 3).

c) Détails.
1) Mécanisme d’enregistrement (voir fig. 4)

Moteur d’entraînement : courant continu 9-7 V 60 mA, 2 700 tours par 
minute ±  2 % , commande contrôlée.
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F ig. 4. —  M écanism e d ’e n t r a în e m e n t .

Papier d’enregistrem ent : largeur 1,4 inch ; longueur 7 feet, un rouleau 
peut em m agasiner deux heures de fonctionnem ent, papier hum ide.

Déclenchem ent de l’ém ission : disque ro ta tif avec une partie  conduc
trice et trois ressorts à contact aux positions 0 foot, -f- 60 feet, +  120 feet.

Gammes d’enregistrem ent : 0-80 feet, 60-140 feet, 120-200 feet  et leurs 
m ultiples, convertibles en unités du systèm e m étrique et vice-versa.
2) A m plificateur (voir fig. 5)

8 transisto rs , 135 db, puissance de débit de 200 mW .
3) E m etteur (voir fig. 5)

3 transisto rs , 200 k c /s , puissance de débit de 0,5 W.
4) T ransducer (voir fig. 1)

D isque en titanate  de baryum , diam ètre 2 inches, directivité 6 degrés 
au 1/4 de puissance.
5) A lim entation en puissance

A lim entation pour le m oteur : à l’in té rieu r 6 piles sèches UM-3 (voir 
fig. 1), ou avec une boîte com plém entaire de 6 piles sèches de UM-1 (voir 
fig. 6), ou par l’ex térieur une source de 7 à 9 V.

A lim entation pour l’ém etteur et l’am plificateur, 106 piles sèches 
( =  RCA NO. VS-305) (voir fig. 5), en série de 9 V, ou alim entation par 
l’ex térieur de 9 à 7 V, 10 mA.



F ig. 5. —  Vue de dos d ’u n  e n se m b le  a m p l i f i c a te u r - t r a n s d u c e r - e n r e g i s t r e u r
(couvercle  enlevé).

F ig. fi. V ue g én é ra le  d ’u n  a p p a re i l  FC-8.

6) Accessoires (voir fig. 6)
Accessoires pour installa tion  hors-bord du transducer, 3 cylindres en 

fibre de verre polyester assem blés par écrous; longueur totale de 5 feet.



1 appareil de fixage de la perche
2 étriers
1 câble
pièces de rechange pour deux années de service.

Résultats des essais
(a) Levés (voir fig. 7)

La fig. 7 donne un exemple d’irrégu larité  du fond enregistrée. Les 
petites irrégu larités de la ligne de fond proviennent du roulis et du tangage 
de l’em barcation et non du réglage du m oteur d’entraînem ent.

F ig .  8 . —  E c h o g ra m m e  de b an c s  de po issons.

(b) Repérage du poisson dans l’eau (voir fig. 8)
La fig. 8 donne un exemple d’un échogram m e de repérage de poisson. 

Les points sont des échos provenant de bancs de m aqueraux.
(c) Repérage de poissons dans un lac glacé (voir fig. 9 et 10)

Les fig. 9 et 10 m ontren t des échogram m es obtenus à travers une 
épaisseur de glace de 1 foot  su r le lac H aruna au Japon. Chacun des points 
indique un éperlan de 4 inches de longueur. Le transducer était placé sur 
la glace et on puisait une petite quantité  d’eau pour faire adhérer le tran s
ducer à la glace. Les détails de cette expérience feront l’objet d’un rapport 
par le Dr. H a s h i m o t o  et le Dr. M a n i w a .
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Fig. 9. - - E c h o g ra m in e  o b te n u  à t r a v e r s  une  couche  de glace de 1 fo o t  d ’ép a is seu r .
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Fig. 10. —  E c h o g ra m m e  o b te n u  à t r a v e r s  u n e  couche de glace de 1 foo t  d ’é p a is seu r .

(rf) Sensibilité :
P ro fondeur m in im um  enregistrée :

2,5 feet.
P rofondeur m axim um  su r fond de vase :

200 feet  avec une tolérance de 5 db.
P ro fondeur m axim um  pour le repérage du poisson :

100 feet  avec une tolérance de 3 db.


